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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Podstawy automatyki 1010334131010330177
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i Robotyka (brak) 2/3

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 24 Cwiczenia: 8 Laboratoria: 16  Projekty/seminaria: - 7
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 7 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Przemystaw Mazurkiewicz dr inz. Przemystaw Mazurkiewicz

email: przemyslaw.mazurkiewicz@put.poznan.pl email: przemyslaw.mazurkiewicz@put.poznan.pl
tel. 6652886 tel. 6652886

Wydziat Elektryczny Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

Ma wiedze w zakresie matematyki elementy matematyki dyskretnej i logiki oraz metody

1 Wiedza: matematyczne niezbedne do opisu i analizy wtasnosci liniowych systeméw dynamicznych.
L. . . | K_UO01: Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych zrédet; posiada
2 Umiejetnosci: | umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych.
3 Kompetencje | T1A_K04: Potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego przez siebie
spoleczne lub innych zadania

Cel przedmiotu:

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z metodami opisu matematycznego obiektéw i uktadéw sterowania o dziataniu
cigglym i dyskretnym oraz ich zastosowaniem w analizie = uktadéw regulacji automatycznej.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. K_W06 Ma uporzadkowang wiedze w zakresie teorii liniowych systeméw dynamicznych, w tym wybranych metod
modelowania i teorii stabilnosci; zna i rozumie podstawowe witasnosci liniowych elementéw dynamicznych w dziedzinie czasu
i czestotliwosci oraz wlasnosci wybranych elementéw nieliniowych. - [TIA WO03]

Umiejetnosci:

1. K_UO05 Potrafi wyznaczac i postugiwac sie modelami prostych uktadéw elektromechanicznych i wybranych proceséw
przemystowych, a takze wykorzystywac¢ je do celéw analizy i projektowania uktadéw automatyki i robotyki. - [TIA _UQ9]

Kompetencje spoteczne:

1. K_KO02 Posiada s$wiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej w tym jej wplyw
na srodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialno$é za podejmowane decyzje. - [T1A KO02]

Sposoby sprawdzenia efektéow ksztatcenia

Wynikiem zaliczenia przedmiotu jest uzyskanie pozytywnej oceny z egzaminu. Egzamin ma forme testu elektronicznego na
platformie Moodle. Pytanie testowe dotyczg opisu uktadéw dynamicznych liniowych, znajomosci charakterystyk
podstawowych cztondw automatyki, opisu i zasady dziatania uktadéw regulacji automatycznej, stabilnosci uktadéw liniowych.

Tresci programowe
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Sygnaty w uktadach automatyki. Modele matematyczne liniowych obiektéw i uktadéw regulacji: réwnanie wejscia - wyjscia,
transmitancja operatorowa i widmowa, charakterystyki czasowe i czestotliwosciowe, wykresy Nyquista i Bodego, stabilnos¢
ukfadow regulaciji o dziataniu ciggtym (warunki i kryteria stabilnosci). Regulatory (P, PI, PID). Jakos¢ regulacji (wskazniki
jakosci).

Analiza wplywu rodzaju i nastaw regulatora na jako$c¢ regulacji. Regulacja dwupotozeniowa, dyskretne uktady regulaciji
Literatura podstawowa:

1. Podstawy regulacji automatycznej, Rumatowski Karol, Politechniki Poznanskiej, Poznan, 2008

2. 3. Regulatory cyfrowe w automatyce, Jerzy Brzézka, Mikom, Warszawa, 2002

Literatura uzupetniajaca:
1. 2. Modern Control Engineering, Paraskevopoulos P.N., Marcel Dekker Inc., New York, 2002

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
t3czny naktad pracy 24
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 24
Zajecia o charakterze praktycznym 0

strona2z?2



